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PHOENIX MECANO
PROVIDING SOLUTIONS.

PMC10

HUBSAULE
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Einbaulange (EBL)

M16 Anschlussstecker
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Ansichten:

Anschlussoptionen:

Blindstopfen aus Stahl
Stecker M16, 15 pol.

Stecker M12 (Nr. 1), 5 pol.

Stecker M12 (Nr. 2), 5 pol.

15-pol.
o190
|10 o170
+* +
4 +
|
215 g1
38

Blindstopfen aus Stahl
Stecker M16, 15 pol.

Blindstopfen aus Stahl
Blindstopfen aus Stahl

Stecker M12 (Nr. 1), 5 pol.

Stecker M12 (Nr. 2), 5 pol.



Hublénge
MaB A (Einbaumass)

Standardhubliangen
Sonderhublangen / Einbaulingen

Einbaulage

Hubkraft

Hubgeschwindigkeit
Schutzart

Betriebsspannung

Umgebungstemperatur
Betriebstemperatur
Selbsthemmung
Momentbelastung (dynamisch)
Betriebsart

Wartung
Farbe

Elektrischer Anschluss

Konfigurierbare Endposition

Beriihrungsloses Absolutwegmesssystem

(verschleiBfrei)

Integrierte Steuerung mit Positions- und

Geschwindigkeitsregler

Schnittstellen (wahlweise)

Windowsbasiertes Bedien- /
Konfigurationsprogramm

Bis 1000 mm

Hub + 200 mm

100; 150; 200; 250; 300; 350; 400; 500; 600; 700;
800; 900 und 1000 mm

innerhalb maximalem Hub frei programmierbar

beliebig, unter Bericksichtigung der max. Mom-
entbelastung

500 — 10°000 N Zug / Druck
(je nach Getriebelbersetzung und Spindelstei-

gung)
5—21 mm/s (je nach Last- / Spindelsteigung)

P40

b -
12 VDC (10 - 16 VDC, max. 20 A)** g
24 VDC (16 -28 VDC, max. 10 A)** m
36* VDC (28 — 40 VDC, max. 08 A)** z
48 VDC (44 -52 VDC, max. 05 A)** :
-10° Cbis + 75° C m

0° C bis + 65° C ’z’g

. (o]
ja
max. 450 Nm
ED 30 % Int. 3 min. /7 min. (bei Nennlast)
Wartungsfrei

Aluminium eloxiert / weitere Farbe auf Anfrage
M16 / freies Kabelende
ja

ja

e RS 485 mit Modbus-Protokoll

e Spannungsausgang 0 -5 VDC als
Positionsriickmeldung (Potentiometerausgang)

e Encoderausgang mit A, B & I-Signalen

e 4 Eingange, wahlweise analog oder digital
(z.B. far analogen Joystick oder Handschalter
zum Ein-/ Ausfahren verwendbar)

e max. 4 digitale Ausgange als Statusausgabe
nutzbar

e digitale Ein- und Ausgange auch als konfigu-
rierbare Ablaufsteuerung verwendbar

e zahlreiche Kabeloptionen wahlbar

ja (kostenlos verftigbar)
* Verfugbarkeit auf Anfrage
** Gemessen bei Raumtemperatur



Bezugnehmend auf Kraft / Geschwindigkeit der Hubsaule PMC10, ergeben sich folgende unterschied-
liche Grundausfihrungen:

R+M-Variante C-Variante
Ausfiihrung Druckkraft Zugkraft Leerlauf Nennlast Konstant
Ausfihrung | | F=10'000 N Druck |F= 5000 N Druck 5 mm/s 4 mm/s 4 mm/s
Ausfihrung Il |F = 5000 N Druck | F = 5000 N Druck 10 mm/s 8 mm/s 8 mm/s
Ausfihrung Ill | F= 2000 N Druck | F = 2000 N Druck 20 mm/s 18 mm/s 18 mm/s
v (mm/s) Geschwindigkeit / Kraft
‘ grau = Geschwindigkeit ohne Regelung
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schwarz = Geschwindigkeit mit Regelung
r
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Max = 5000
Fmax = 10000 N
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* Verfugbarkeit auf Anfrage

C10 X nnn X nnnn nnnn | XXX | +| n
A 100 C M16 0
B | 060* | R* FKE 1
C* | 050 | M* 2
D | 030*
020
010*
005*

|—>Anzahl M12 Stecker: 0-2

— Platzhalter

——— > Anschluss: M16 = Stecker

FKE = Freies Kabelende

> Einbaulange (mm): Hub + 200 mm

»> Platzhalter

> Hub (mm)

»> Schema: (siehe Beilageheft Elektro)

» Steuerung: C = Controller / R = Relais / M = Mosfet

> Kraft (N): 10000 N =100 /6000 N = 060* /5000 N = 050
3000 N =030*/ 2000 N = 020
1000 N =010*/ 500 N = 005*

» Spannung (V): A=12V/B=24V/C=36V/D=48V

> Baugruppe PMC10 (max. 10 kN)



Spannungsversorgung

Um den PMC10 zuverlassig mit Strom zu ver-
sorgen, bietet die Phoenix Mecano 2 verschiede-
ne Spannungsversorgungssysteme an.

Geliefert werden diese beiden Modelle mit
jeweils einem Weitbereichseingang von 100 VAC
bis 240 VAC.

Kabel mit zugehérigem M16-Stecker

Nummernschliissel fiir PMPS1 / PMPS2

PMPS| n - n X - 000 - nn * Verfugbarkeit auf Anfrage
1 1 Ar
2 2 B
3 c
4 D=

|—’Anschlusskabellénge (Beispiel: 03 = 3 m lang)
(Beispiel: 10 = 10 m lang)

— > Platzhalter

—— Ausgangsspannung (in Watt): 000 (falls unbekannt)
wird von Werk optimal ausgelegt

——> Platzhalter

Spannung (V): A=12V/B=24V/C=36V/D =48V

Anzahl der angesteuerten Antriebe
1 = ein Antrieb

2 = zwei Antriebe

3 =drei Antriebe

4 = vier Antriebe

Platzhalter

Steuerkasten: 1 (331 x 172 x 85 mm)
Steuerkasten: 2 (240 x 167 x 196 mm + Handgriff)

PMPS = Power Supply

ONVD3IW XIN3IOHd
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Handschalter

Mithilfe des Handschalters lasst sich der PMC10
einfach und zuverlassig manuell steuern.

Far die Installation ist kein Fachwissen erforder-
lich. Der Handschalter wird mit sehr geringem
Aufwand an den PMC10 angeschlossen und ist
sofort einsatzbereit.

Artikelnummer:

PMHS2-A000 jOYStiCk

Mit dem Joystick bietet sich eine weitere Mog-
lichkeit den PMC10 einfach und unkompliziert
anzusteuern.

)

Artikelnummer:

B.016529
Kabel
Ausfiihrung Kabellange | Artikelnummer
Anschlusskabel fur 3m B.4.016616-03000
Spannungsversorgung
mit Steuersignalen. 5m B.4.016616-05000
M12 far Synchro- 3m B.016525
(female to female) anwendungen '
OE——gm® | —> Parallelschaltung
von Zylindern > m B.016605
M12 _ 3m B.016604
Steuerkabel mit FKE
Q-I— (freies Kabelende) 5 m B.016784

Sonderausfihrungen sind bereits ab 1 Stiick erhaltlich.

Phoenix Mecano Komponenten AG

Hofwisenstr. 6 « CH-8260 Stein am Rhein

Tel. +41 (0)52 742 75 00 ¢ info@phoenix-mecano.ch
www.elektrozylinder.ch




